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1 — pokretto ustawiania prgdu znamionowego;
2 — pokretto ustawiania prgdu roboczego ( + % Inom);
3 — pokretfo ustawiania czasu T2 (czas odfgczenia w przypadku dwukrotnego przecigzenia);
4 — pokretto potgczonej regulacji poziomu zadziatania dla Umin i Umax;
5 — pokretto regulacji poziomu asymetrii faz;
6 — pokretto ustawiania progu zadziatania dla prgdu minimalnego;
7 — pokretto ustawiania czasu automatycznego ponownego zatgczenia;
8 — zielona dioda LED sygnalizujgca obecno$c napiecia sieci | wskaznik nastawionego prgdu znamionowego;
9, 10, 11 — czerwone diody LED sygnalizujgce awarie;
12 — zielona dioda LED sygnalizujgca zatgczenie obcigzenia;
13 — zaciski wyjsciowe;
14 — zaciski wejsciowe (10,11,12 — komunikacja z modutem wymiany danych BO-01);
15 — zacisk kontroli izolaciji.
Rysunek 1

Ukraina, Odessa www.novatek-electro.com


http://www.novatek-electro.com/�

-2-
Przed przystgpieniem do eksploatacji urzagdzenia nalezy doktadnie zapoznac sie z Instrukcjg obstugi.
NIE WOLNO SAMODZIELNIE OTWIERAC | NAPRAWIAC URZADZENIA.
Elementy urzadzenia mogg znajdowac sie pod napieciem sieciowym.
NIE WOLNO UZYWAC URZADZENIA Z MECHANICZNYMI USZKODZENIAMI OBUDOWY
NIEDOPUSZACZALNY JEST KONTAKT URZADZENIA Z WODA
Stosowanie urzagdzenia jest bezpieczne pod warunkiem przestrzegania zasad eksploataciji.

1. ZASTOSOWANIE

Uniwersalny modut zabezpieczenia silnikow UBZ-301 (5-50 A) (zwany w dalszej tresci modutem) stuzy do
ciggtej kontroli parametrow napiecia sieciowego i skutecznych wartosci fazowych/liniowych pragdéw tréjfazowego
sprzetu elektrycznego 400V / 50Hz, przede wszystkim silnikéw asynchronicznych o mocy od 2,5 do 25 kW, miedzy
innymi w sieciach z izolowanym punktem neutralnym.

Modut zapewnia peifna i skuteczna ochrone sprzetu elektrycznego poprzez odigczenie od sieci iflub
blokowanie jego rozruchu w nastepujacych przypadkach:

- nieprawidtowego napiecia sieciowego (niedopuszczalnych skokow napiecia, zaniku fazy, nieprawidiowej
kolejnosci faz i zatgczenia dwoch faz jednoczesnie, asymetrii fazowych/liniowych napiec);

- przecigzen mechanicznych (symetrycznego przecigzenia pradow fazowych/liniowych) — zabezpieczenie
przecigzeniowe z opdznieniem zaleznym;

- niesymetrycznych przecigzen prgdow fazowych/liniowych zwigzanych z uszkodzeniami wewnatrz silnika —
zabezpieczenie przed asymetrig pradéw fazowych z zakazem automatycznego ponownego zatgczenia (SPZ);

- niesymetrycznosci prgdéw fazowych bez przecigzenia, zwigzanej z uszkodzeniem izolacji wewnatrz
silnika i/lub przewodu zasilajgcego;

- brak momentu na wale silnika (suchy bieg pomp) — zabezpieczenie przed przekroczeniem minimalnego
pradu rozruchowego lub roboczego;

- niedopuszczalnego niskiego poziomu izolacji do obudowy - sprawdzenie przed wigczeniem
i zablokowanie rozruchu w przypadku ztej izolacji;

- zwarcia z ziemig uzwojen stojana podczas pracy — zabezpieczenie przed uptywem pradu do ziemi.

Modut chroni sprzet elektryczny poprzez sterowanie cewkg stycznika elektromagnetycznego.

Modut petni nastepujace funkcje:

- proste i doktadne ustawianie prgdu znamionowego silnika za pomocg standardowej skali prgdow
znamionowych (patrz tab. 2);

- ustawianie pradu roboczego silnika, ktéry rézni sie od wartosci standardowych z uwzglednieniem
diugotrwatego dopuszczalnego przecigzenia;

- zadziatanie w przypadku przecigzenia z op6znieniem zaleznym; Charakterystyka czasowo-prgdowa jest
przedstawiona na rysunku 2. Ta charakterystyka jest zbudowana dla umownie zimnego silnika. Podczas pracy
rozwigzywane jest roznicowe rownanie bilansu cieplnego silnika. Takie podejscie pozwala uwzglednia¢ poprzedni
stan silnika i podejmowac prawidtowag decyzje o wystgpieniu przecigzenia termicznego. Ta metoda pozwala takze
uwzgledni¢ nagrzewanie silnika podczas rozruchu i ograniczy¢ (wedtug zyczenia zamawiajgcego) liczbe rozruchow
na jednostke czasu;

- mozliwos¢ przesuniecia charakterystyki czasowo-pragdowej jak wzdtuz osi pradéw (potencjometr nr 1, 2), tak i
wzdtuz osi czasu (potencjometr nr 3 — czas zadziatania w przypadku dwukrotnego przecigzenia);

- samodzielne ustawianie przez uzytkownika progéw zadziatania dla minimalnego/maksymalnego napiecia,
poziomu asymetrii napie¢ liniowych i pradow fazowych oraz czasu automatycznego ponownego zatgczenia,

- sygnalizacja rodzaju awarii, obecnosci napiecia sieciowego, zakresu prgdowego, na ktéry jest ustawiony
modut oraz wigczenia obcigzenia;

- wymiana i transmisja danych za pomoca modutu wymiany danych B O-01 poprzez protokot RS-485
(BO-01 nie wchodzi w zakres dostawy).

2. INFORMACJE OGOLNE

UBZ-301 jest mikroprocesorowym urzgadzeniem cyfrowym o wysokim stopniu niezawodnosci i dokfadnosci.
Zasilanie operacyjne nie jest potrzebne, poniewaz napiecie kontrolowane jest rownoczesnie napieciem zasilajgcym.
Jednoczesna, osobna, niezalezna kontrola napiecia sieciowego i prgdow fazowych pozwala rozrézniaé rodzaj
powstatej awarii; w przypadku awarii napiecia sieciowego modut zapewnia automatyczne ponowne zatgczenie
(SPZ) obcigzenia po przywrdceniu wiasciwych parametrow napiecia; jezeli awaria wystgpita w wyniku uszkodzenh
silnika (pojawienie sie skladowej przeciwnej prgdu, przy symetrycznym napieciu sieciowym, obecnos¢ pradéw
uptywu itd.) nastepuje zablokowanie ponownego rozruchu.

Modut jest wyposazony w trzy przekfadniki toroidalne, z ktorych dwa sg przektadnikami pradu fazowe-
go/liniowego (TT1, TT2), przez ktore sg przewlekane sitowe przewody fazowe. Trzeci przekladnik wyrdznia sie
zwiekszong s$rednicg. Jest to przektadnik réoznicowo-prgdowy, przez ktéry sg przewlekane trzy sitowe przewody fa-
zowe. Za pomocg zaciskow 6, 7, 8, 9 modut wigcza sie réwnolegle do sieci kontrolowanej. Na wyjsciu znajdujg sie
styki: zwierny i rozwierny (zaciski 1, 2, 3, 4). W obwodzie zasilania cewki stycznika (obwdd sterujgcy) sg wigczone za-
ciski wyjsciowe 3-4. Zacisk 5 stuzy do kontroli stanu izolacji. Schemat potgczenia modutu jest podany na rysunku 3.

W przypadku zadziatania modutu, odtgczenie obcigzenia nastepuje w wyniku przerwania obwodu zasilania
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cewki stycznika elektromagnetycznego poprzez rozwarcie stykéw 3-4.
Tabela 1 - Charakterystyka stykéw wyjsciowych 1-2-3-4

Max. prad Max. moc Max. dtugotrwate Max. prad
przy U~250 V ) dopuszcz. napiecie~ przy 30 V DC
Cosop =04 3A
Cos ¢ = 1.0 5A 2000 VA 460 V 3A

Ustawianie parametréw znamionowych i progéw zadziatania odbywa sie za pomocg potencjometréw, ktorych
pokretta znajdujg sie na panelu przednim modutu.

2.1 Ustawienie pradu znamionowego dokonywane jest za pomocg potencjometru nr 1. Potencjometr ma
jedenascie oznaczonych pozycji. Kazda pozycja odpowiada konkretnej wartosci standardowej na skali prgdow
znamionowych (tabela 2). Dla kazdej pozycji jest przewidziana odpowiednia liczba mrugnie¢ zielonej diody LED "ON".

Tabela 2 - Tabela pradéw znamionowych
Podziatka

potencjolmetru Prqd[;]nam. Mrugnigcia zielonej diody LED "On"

nr
1 5 1 mrugniecie - przerwa
2 6,3 2 mrugniecia - przerwa
3 8 3 mrugniecia - przerwa
4 10 4 mrugniecia - przerwa
5 12,5 5 mrugnie¢ - przerwa
6 16 6 mrugnie¢ - przerwa
7 20 7 mrugnie¢ - przerwa
8 25 8 mrugnie¢ - przerwa
9 32 9 mrugnie¢ - przerwa
10 40 10 mrugnieé - przerwa
11 50 11 mrugnieé - przerwa

Ustawienie prgdu znamionowego odbywa sie poprzez ustawienie pokretet potencjometrow w odpowiedniej
pozycji, liczba mrugnie¢ diody LED "On" po podaniu zasilania na modut powinna odpowiadac liczbie podanej w
tabeli. Nalezy uwzgledni¢ fakt, ze pomiedzy pozycjami potencjometru wystepujg "martwe" strefy, w ktérych zielona
dioda LED "On" swieci swiattem ciggtym, a prgd znamionowy nie jest okres$lony.

Zalecenie. Gdy wystepuje potrzeba ustawienia prgdu roboczego, ktéry rézni sie od znamionowego podanego w
tabeli pragdéw znamionowych, potencjometr nr 1 nalezy ustawi¢ w pozycji odpowiadajgcej najblizszej wartosci ze
skali pradéw znamionowych, a za pomocg potencjometru nr 2 dodac lub zmniejszy¢ w % ustawionego, aby uzyskac
potrzebng warto$¢.

Uwagi:

1 Stale $Swiecenie zielonej diody LED "On" wskazuje na to, ze potencjometr jest ustawiony w "martwej"
strefie. Potencjometr nalezy ustawi¢ w taki sposob, aby dioda swiecita swiattem migajagcym, a liczba
mrugnieé odpowiadata ustawionemu pragdowi znamionowemu;

2 Ustawienie pradéw znamionowych nalezy dokonaé¢ z uwzglednieniem schematu podfgczenia
(gwiazda/tréjkat) zgodnie z danymi technicznymi silnika.

2.2 Regulacje. W module dostepne sg siedem niezaleznych regulacji. W celu utatwienia obstugi pokretta
potencjometréw regulacyjnych umieszczone sg na panelu przednim modutu (patrz rys. 1):

1 — In(A) - ustawianie prgdu znamionowego, jedenascie pozycji, kazda z ktérych odpowiada wartosci pradu
wedtug tabeli prgdéw znamionowych; ma "martwg" strefe miedzy pozycjami, w ktérej zielona dioda LED "On" $wieci
Swiattem ciggtym;

2 — % In - prad roboczy, wyrazony w % prgdu znamionowego, dziesie¢ podziatek + 15%; w pozycji centralnej
potencjometru — 0%, t. j. pragd roboczy jest réwny prgdowi znamionowemu;

3 — T2 (s) - czas zadziatania w przypadku dwukrotnego przecigzenia w stosunku do ustawionego pradu
roboczego; w pozycji centralnej odpowiada to wartosci 58-60 s; jesli obrét odbywa sie w w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara — wartosc¢ ta zmniejsza sie, natomiast - zwieksza sie, jesli obrot odbywa sie w kierunku
zgodnym z ruchem wskazowek zegara. Wartosci czasu: minimalna: 10 s, maksymalna: 100 s. Ta nastawa
przesuwa charakterystyke czasowo-pragdowg wzdtuz osi czasu;

4 — Un (%) — potgczona regulacja progu zadziatania dla minimalnego i maksymalnego napiecia, wyrazona w %
napiecia znamionowego. Zgodnie z tym ustawieniem przed witgczeniem obcigzenia modut sprawdza poziom
napiecia sieciowego i w zaleznosci od jego wartosci zezwala lub zakazuje witgczenia obcigzenia. Po wigczeniu
obcigzenia modut nadal kontroluje napiecie, ale decyzja o odigczeniu jest podejmowana na podstawie wartosci
pradow;
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5 — PI (%) - regulacja progu zadziatania spowodowanego sktadowg przeciwng pradu - dziesie¢ podziatek.
Parametr jest obliczany jako stosunek skladowej przeciwnej do skladowej zgodnej pradu. Jezeli ta wartosé¢
dwukrotnie przekracza stosunek sktadowej przeciwnej do skltadowej zgodnej napiecia, uwaza sie, ze
asymetria jest spowodowana uszkodzeniami wewnatrz silnika, a nie asymetriag w sieci. W przypadku
wystgpienia takiej awarii obowigzuje zakaz SPZ a modut blokuje sie;

6 — Imin (%In) - regulacja progu zadziatania dla minimalnego pradu roboczego, wyrazona w % ustawionego
pradu roboczego - dziesie¢ podziatek od 0 do 75% - w pozycji "0" — wylgczona;

7 — Ton (s) - czas automatycznego ponownego zatgczenia w sekundach; od 0 do 600 s, skala logarytmiczna.

2.3 Sygnalizacja:

- zielona dioda LED "On" sygnalizuje obecnos$¢ napiecia sieciowego. W trybie Swiecenia migajgcego liczba
mrugnie¢ pomiedzy przerwami odpowiada wartosci prgdu znamionowego wedtug tabeli 1 (w "martwej" strefie dioda
Swieci swiattem ciggtym). Ustawiajgc prgd znamionowy, nalezy osiggng¢ tryb $wiecenia migajgcego;

- zielona dioda LED "Load" sygnalizuje wtgczenie obcigzenia (zwarcie stykow 3-4);

- czerwona dioda LED "Insulation" zaczyna s$wieci¢ Swiattem ciggtym przed rozruchem w przypadku
niedopuszczalnie niskiego stanu izolacji uzwojen stojana i/lub przewodu zasilajgcego (ponizej 500 k Q) oraz podczas
pracy w przypadku zadziatania spowodowanego pragdem réznicowym. Modut blokuje sie.

- czerwona dioda LED "U Fault" sygnalizuje awarie napiecia sieciowego. Swieci $wiattem migajgcym
w przypadku: niedopuszczalnego spadku/wzrostu napiecia, asymetrii napiecia sieciowego, braku ktérejkolwiek z
faz; w przypadku nieprawidfowej kolejnosci faz oraz zwarcia miedzyfazowego, wszystkie trzy czerwone
diody LED migaja po kolei;

- czerwona dioda LED "Overload" $wieci $wiattem migajgcym, gdy $redni prad fazowy przekroczy prad
znamionowy. Po zadziataniu spowodowanym przecigzeniem dioda $wieci swiattem ciggtym przez 0,9 czasu SPZ.

3. DANE TECHNICZNE

Znamionowe napiecie liniowe [V] 400
Czestotliwos¢ sieci [Hz] 45-55
Zakres pradow znamionowych [A] 5-50
Zakres ustawienia prgdu roboczego [% pradu znam.] +15
Zakres regulacji czasu w przypadku dwukrotnego przecigzenia [s] 10-100
Zakres regulacji progu napiecia [% napiecia znam.] + (5-20)
Zakres regulacji poziomu asymetrii faz [%0] 5-20
Zakres regulacji progu zadziatania dla Imin [% pradu roboczego (znam.)] 0-75
Zakres regulacji czasu ponownego zatgczenia (Ton) [s] 0-600
Czas pierwszego wigczenia obcigzenia przy Ton= 0 [s] 2-3
Czas zadziatania spowodowanego przecigzeniem zgodnie z charak-
ter. prad.-czas.
Czas zadziatania spowodowanego awarig napieciowg [s] 2
Czas zadziatania spowodowanego awarig pradu [s] 2
Stata nastawa zadziatania spowodowanego prgdem uptywu [A] 0,5
Prég kontroli rezystancji izolacji [kQ] 500+20
Histereza napieciowa [V] 10/17
Histereza cieplna [% skumul. ciepta podczas odtgczenia] 33
Doktadnos$¢ okreslenia progu zadziatania przy zmianie pradu nie wieksza niz [% Inom] | 2-3
Doktadnos¢ okreslenia progu napiecia [V], nie wieksza niz 3
Doktadnos¢ okreslenia poziomu asymetrii faz [%], nie wieksza niz 15
Napiecie, przy ktorym przekaznik zachowuje sprawnos¢ dziatania [% Unom] 50-150
Pobdr mocy (pod obcigzeniem) [VA], nie wiekszy niz 3,0
Maksymalny prgd komutowany stykami wyjsciowymi [A] 5
Trwatos¢ taczeniowa stykow wyjsciowych:
- przy obcigzeniu 5 A, nie mniejsza niz [cykli] | 100 tys.
- przy obciazeniu 1 A, nie mniejsza niz [cykli] | 1 min
Stopien ochrony: - urzgdzenia IP40
- listwy zaciskowej IP20
Zakres temperatur pracy [°C] od -35 do +55
Temperatura przechowywania [°C] od -45 do +70
Masa nie wieksza niz [kg] 0,200
Wymiary gabarytowe (rysunek na stronie 1): 4 moduty typu S
Montaz: na standardowej szynie DIN 35 mm
Pozycja pracy: dowolna

Zaciski urzadzenia umozliwiajg podtgczenie do nich przewodéw o przekroju ot 0,5 do 3,3 mm?.
Urzadzenie spetnia wymagania:
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- IEC60947-1:22004, IDT; - IEC 60947-6-2:1992, IDT;

- CISPR 11:2004, IDT; - IEC 61000-4-2:2001, IDT.

Brak szkodliwych substancji w ilosciach przekraczajgcych maksymalne wartosci dopuszczalnych stezen.

4 PRACA MODULU

4.1 Po podaniu na modut napiecia przed wigczeniem przekaznika wyjsciowego dokonywana jest kontrola:

- stanu izolacji uzwojehn stojana wzgledem obudowy. W przypadku rezystancji izolacji ponizej 500+20 kQ
obcigzenie nie wigcza sie, czerwona dioda LED "Insulation" zaczyna Swieci¢ Swiattem ciggfym:;

- jakosci napiecia w sieci tj.: obecnosci wszystkich faz, symetrii, wartosci skutecznej napiecia liniowego: w przy-
padku wystgpienia ktéregokolwiek z tych czynnikéw - obcigzenie nie wtacza sie, miga czerwona dioda LED "U Fault"

- prawidtowej kolejnosci faz i wystapienia zwarcia miedzyfazowego: w przypadku wystgpienia ktéregokolwiek z
tych czynnikéw obcigzenie nie wigcza sie, wszystkie czerwone diody LED migajg po kolei.

- Jezeli wszystkie parametry mieszczg sie w normie, po uptywie czasu Ton wigcza sie przekaznik wyjsciowy
modutu (styki 3-4 zwarte, 1-2 rozwarte) — zaczyna swieci¢ zielona dioda LED "Load". Jezeli prady obcigzenia
nie pojawily sie (ponizej 2% znamionowego), uwaza sie, ze obcigzenie nie jest wlgczone, nadal dokonywana
jest kontrola i decyzja o wigczeniu podejmowana jest w oparciu o jakos$¢ napiecia sieciowego i stan izolacji
silnika. Jezeli w stanie bezpradowym wystapily czynniki zakazujgce wiaczenia, przekaznik wyjsciowy
modutu odfgcza sie.

4.2 Po wigczeniu obcigzenia (wystgpieniu prgdow przekraczajgcych 2% znamionowego) modut dokonuje
kontroli napie¢ i pradoéw. Decyzja o odtgczeniu napiecia podejmuje sie na podstawie nastepujgcych czynnikow:

- wartos¢ skuteczna pradu przekracza wartos¢ znamionowg (robocza, nastawe potencjometru nr 1,2,3); jezeli
przecigzenie jest spowodowane prgdem, ale przecigzenie termiczne nie nastgpito, miga czerwona dioda LED
"Overload"”, obcigzenie nie wyfacza sie; jezeli przecigzenie prgdowe doprowadzito do przecigzenia termicznego,
obcigzenie nie odtgcza sie, czerwona dioda LED "Overload” zaczyna swiecié¢ swiatlem ciagfym, Swieci przez
0,9 czasu Ton, obowigzuje zezwolenie na SPZ;

- gdy wartos¢ wzgledna skifadowej przeciwnej prgdu dwukrotnie przekracza wartos¢ wzgledng sktadowe;j
przeciwnej napiecia (nastawa potencjometru nr 5), obcigzenie odtgcza sie, wszystkie czerwone diody LED
zaczynaja Swieci¢ Swiatlem cigglym, moduf blokuje sie, obowigzuje zakaz SPZ. Aby odblokowac¢, nalezy
odtgczy¢ napiecie od modutu. Zaktada sie, ze taki rodzaj awarii jest zwigzany z uszkodzeniem wewnatrz silnika;

- gdy warto$¢ wzgledna sktadowej przeciwnej pradu (nastawa potencjometru nr 5) przekracza wzgledng
skladowg przeciwnej napiecia mniej niz dwukrotnie, obcigzenie odigcza sie, czerwona dioda LED "U Fault"
zaczyna s$wieci¢ Swiatlem ciaglym, obowigzuje zezwolenie na SPZ;

- gdy wartos¢ wzgledna sktadowej przeciwnej pradu (nastawa potencjometru nr 5) jest mniejsza niz podwdjna
wzgledna wartos¢ sktadowej przeciwnej napiecia, obcigzenie odtgcza sie, zaczyna migaé dioda LED "U Fault",
obowigzuje zezwolenie na SPZ,

- gdy $rednia wartos¢ pradu jest mniejsza niz Imin (nastawa potencjometru nr 6) obcigzenie odfacza sie,
wszystkie czerwone diody LED migaja jednoczesnie, moduf blokuje sie, obowigzuje zakaz SPZ. Aby
odblokowag, nalezy odtgczy¢ napiecie od modutu.

4.3 Zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem termicznym.

Podczas pracy jest rozwigzywane réwnanie bilansu cieplnego silnika. Zaktada sie, ze:

- przed wigczeniem silnik jest zimny;

- podczas pracy silnik wydziela ciepto proporcjonalnie do kwadratu pradu;

- po odtgczeniu silnika jego chtodzenie odbywa sie wg charakterystyki eksponenty (wykfadniczej).

W tabeli ponizej podana jest charakterystyka czasowo-pradowa przy réznych wartosciach T2 (potencjometr nr
3), gdzie:

- I/In — krotnos¢ pragdu w stosunku do prgdu znamionowego;

- T/T2 — rzeczywisty czas zadziatania w stosunku do T2 (nastawa potencjometru nr 3).

Dla standardowej zalecanej wartosciT2 (Srednia pozycja potencjometru nr 3 - 60 s w przypadku dwukrotnego
przecigzenia) w tabelach jest przedstawiona charakterystyka czasowo-prgdowa:

I/lnom 11 12 14 1,7 2 2,7 3
Tc 365 247 148 88,6 60 36.4 24.6

I/lnom 4 5 6 7 8 10 15
Tc 135 8,5 59 4,3 3,3 2,1 0,9

Po odfgczeniu obcigzenia, w przypadku przecigzenia termicznego, zostanie ono wtgczone ponownie:

- jezeli czas Ton= 0, po spadku temperatury o wartos¢ histerezy, t. j. silnik powinien ostygng¢ o 33% ciepta
skumulowanego;

- jezeli czas Ton nie jest rowny 0 — po uptywie czasu Ton (nastawa potencjometru nr 7).
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Dobierajgc rézne okresy czasu Ton z uwzglednieniem histerezy cieplnej, mozna doprowadzi¢ do ograniczenia
liczby rozruchéw na jednostke czasu, poniewaz w trybie pracy przerywanej modut zapamietuje ilos¢ ciepta
wydzielanego przez silnik podczas rozruchu.

o, TIT2 Charakterystyka czasowo-pragdowa
8
7
6
5
4
3
2
1
I/1H
3 1.5 2 25 3 3.5 4 45 X
Rysunek 2

5. PRZYGOTOWANIE DO PRACY | WARUNKI EKSPLOATACJI

Modut jest w petni gotowy do eksploatacji i nie wymaga dokonywania szczegdlnych czynnosci
przygotowawczych. W zwigzku z zastosowaniem technologii cyfrowej, nastawy modutu sg dos¢ dokfadnie
wyregulowane, dlatego ich regulacja jest mozliwa bez zastosowania przyrzaddéw kontrolnych. Jezeli modut jest
uzywany zgodnie z warunkami technicznymi i zaleceniami niniejszej instrukcji obstugi, przeprowadzenie prac
serwisowych w okresie eksploatacji, miedzy innymi podczas pracy ciggtej, nie jest konieczne. Przygotowanie
modutu do pracy odbywa sie w nastepujgcy sposob:

5.1. Za pomocg pokretet potencjometrow ustawi¢ prad znamionowy (roboczy), wartosci progowe, czas
zadziatania oraz czas ponownego zatgczenia.

5.2 Podtgczy¢ modut zgodnie z podanymi schematami podtagczenia (rysunek 3):

- zaciski 6(L1), 7(L2), 8(L3), 9(N) rownolegle do sieci kontrolowanej;

- do zaciskow 13, 14, 15, 16 podtgczy¢ dwa przektadniki pradowe, przez kazdy z nich przewlec jeden z trzech
sitowych przewodéw fazowych zasilajgcych odbiornik; podczas podtgczenia nalezy zwréci¢c uwage na oznaczenie
przektadnikow:

przekfadnik 1: poczatek — zacisk 13, koniec— zacisk 14,
przektadnik 2: poczatek — zacisk 15, koniec— zacisk 16,

Kalibracja wejs¢ przekladnikéw jest dokonana przez producenta. Zmiana podiaczenia (TT1 — na zaciski
15,16, a TT2 — na 13,14) moze doprowadzi¢ do wystgpienia bledu pomiaru i niedoktadnosci pracy modutu.

- do zaciskow 17, 18 podtgczy¢ przektadnik réznicowo-prgdowy, przez ktory nalezy przewlec wszystkie trzy
przewody fazowe (o0znaczenia podtgczen nie majg znaczenia);

UWAGA! Przewody fazowe przewleczone przez przektadnik réznicowy nalezy umie$ci¢ symetrycznie w srodku
przektadnika.

Uwaga: Przy duzych prgdach przektadnik réznicowo-pradowy stosowac jako przektadnik sktadowej zerowey.

- zacisk kontroli izolacji 5 podtgczy¢ do jednego ze stykéw wyjsciowych stycznika elektromagnetycznego;

- podtgczy¢ styki wyjsciowe (zaciski 3-4) do obwodu zasilania cewki stycznika elektromagnetycznego (obwodu
sterujgcego);

- do zaciskow 10, 11, 12 podtgczy¢ modut wymiany i transmisji danych BO-01 (nie wchodzi w zakres dostawy).

5.3. Podaé napiecie na modut. Na podstawie liczby mrugnie¢ zielonej diody LED upewni¢ sie o prawidtowym
ustawieniu prgdu znamionowego. Po uptywie czasulon (w przypadku braku czynniléw zakazujgcych wigczenie)
nastepuje wigczenie przekaznika wyjsciowego modutu. Jezeli Ton = 0, pierwsze wigczenie nastepuje po 2-3 s.

Podfgczenie moduftu nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami BHP.
Zalecane jest dokonywanie nastaw modufu w stanie beznapieciowym. Podczas przeprowadzenia préby
dziatania dopuszczalne jest dokonywanie nastaw pod napieciem pod warunkiem przestrzegania zasad BHP.

UWAGA! Jezeli po wigczeniu obcigzenia modut od razu jego odfgcza i blokuje sie na skutek asymetrii pradéw,
jedna z przyczyn tego moze by¢ nieprawidlowa biegunowos$¢é podigczenia przektadnik@dwi1 lub TT2. W tym
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przypadku zaleca sie zmieni¢é podfaczenie jednego z przekfadnikéw pradu, zamieniajagc miejscami poczatek-
koniec na zaciskach 13-16. Jezeli po ponownej probie wigczenia obcigzenia w/w sytuacja powtarza sie, to
oznacza, ze przektadniki sg wigczone prawidtowo, a przyczyng asymetrii jest niesprawnos¢ silnika i/lub przewodu
zasilajgcego.

Uwaga: Przekfadniki sg mocowane za pomocg opasek plastikowych, ktére wchodzg w zakres dostawy.

SCHEMAT PODLACZENIA MODULU UBZ-30Y
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Oznaczenia:

SE — stycznik elektromagnetyczny;

CSE - cewka stycznika elektromagnetycznego;

CRP - czujnik réznicowo-pradowy (przektadnik réznicowo-prgdowy);

TT1, TT2 — czujniki pradu;

BO-01 — modut wymiany i transmisji danych (nie wchodzi w zakres dostawy)

Uwagi:

1. jesli zajdzie taka potrzeba, w obwdd zasilania CSE mozna wigczy¢ przyciski START i STOP;

2. na schemacie CWE jest zasilana 230 V. Schemat zasilania CWE 400 V jest analogiczny, zasilanie jest podawane
na cewke z réznych faz poprzez styki 3-4;

3. w przypadku braku BO-01 zaciski 10, 11, 12 nie sg uzywane.

Rysunek 3

6 TRANSPORT | PRZECHOWYWANIE
Modut powinien by¢ przechowywany w oryginalnym opakowaniu w zamknietym pomieszczeniu, gdzie
temperatura wynosi od -45 do 75°C, wilgdtdowzgledna nie przekracza 80%, a powietrze nie jest
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zanieczyszczone oparami, ktore powodujg niszczenie opakowania lub materiatéw, z ktérych jest wyprodukowane
urzadzenie. Podczas transportu nalezy zabezpieczy¢ modut przed uszkodzeniami mechanicznymi.

7 WARUNKI GWARANCJI

7.1 Okres gwaranc;ji dla urzgdzenia wynosi 36 miesiecy od daty sprzedazy.

W czasie trwania okresu gwarancji producent zapewnia bezptatng naprawe urzadzenia pod warunkiem
przestrzegania przez uzytkownika wymagan Instrukcji obstugi.

UBZ-301 (5-50 A) nie podlega obstudze gwarancyjnej w nastepujacych przypadkach:

- zakonczenia okresu gwarancj;

- uszkodzen mechanicznych;

- Sladéw dziatania wilgoci lub obecnos$ci obcych przedmiotow wewnagtrz urzadzenia;

- otwarciu obudowy i samodzielnej naprawy;

- gdy uszkodzenia powstaty w wyniku przekroczenia maksymalnych dopuszczalnych warto$ci pragdu lub
napiecia okreslonych w Instrukcji obstugi.

7.2 Obstuga gwarancyjna zapewniana jest w miejscu dokonania zakupu.

7.3 Gwarancja producenta nie obejmuje zwrotu bezposrednich lub posrednich kosztéw zwigzanych z
transportem urzgdzenia do miejsca dokonania zakupu lub do zakfadu producenta.

7.4 Producent zapewnia obstuge pogwarancyjna.

Prosimy pamieta¢: W przypadku zwrotu lub przestania urzgdzenia do naprawy gwarancyjnej lub
pogwarancyjnej w polu informaciji o reklamaciji nalezy doktadnie opisac przyczyne zwrotu.

8. CERTYFIKAT INSPEKCYJNY
Uniwersalny modut zabezpieczenia silnikow elektrycznych UBZ-301 (5-50 A) Ne spetnia

wymagania warunkéw technicznych, obowigzujgcej dokumentacji technicznej i jest dopuszczony do eksploatacji.
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