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INSTRUKCJA OBSLUGI
DOKUMENTACJA TECHNICZNA

Szanowni Panstwo, Firma Novatek-Electro dziekuje za zakup naszego produktu.
Prosimy o doktadne zapoznanie sie z instrukcjg, co pozwoli Panstwu prawidtowo korzystac z
naszego wyrobu. Instrukcje obstugi nalezy zachowac przez caty okres uzytkowania urzgdzenia.

www.novatek-electro.com
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UWAGA! WSZYSTKIE WYMAGANIA OKRESLONE W NINIEJSZEJ INSTRUKCJI
SA OBOWIAZKOWE DO SPELNIENIA!

UWAGA: NA ZACISKACH | ELEMENTACH WEWNETRZNYCH URZADZENIA WYSTEPUJE
NAPIECIE NIEBEZPIECZNE DLA ZYCIA.
W CELU ZAPEWNIENIA BEZPIECZNEJ EKSPLOATACJI URZADZENIA KATEGORYCZNIE ZABRANIA
SIE:
— WYKONYWANIE PRZEGLADOW TECHNICZNYCH | PRAC MONTAZOWYCH, GDY_URZADZENIE
NIE JEST ODLACZONE OD SIECI;
— SAMODZIELNE OTWIERANIE | NAPRAWA URZADZENIA;

— UZYWANIE URZADZENIA Z USZKODZENIAMI MECHANICZNYMI OBUDOWY.

NIEDOPUSZCZALNY JEST KONTAKT ZACISKOW | ELEMENTOW WEWNETRZNYCH URZADZENIA Z
WILGOCIA,

Podczas eksploatacji i obstugi technicznej nalezy przestrzega¢ wymagania dokumentéw normatywnych:
“Zasady eksploatacji technicznej uzytkowych instalacji elektrycznych”,

“Zasady BHP podczas eksploatacji uzytkowych instalacji elektrycznych”,

“Higiena pracy podczas eksploataciji instalacji elektrycznych”.

Podtgczenie, regulacja i obstuga techniczna urzadzenia powinny by¢é wykonywane przez wykwalifikowany
personel, ktory zapoznat sie z niniejszg Instrukcjg obstugi.

Stosowanie urzgdzenia jest bezpieczne pod warunkiem przestrzegania zasad eksploataciji.
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Niniejsza instrukcja obstugi stuzy do zapoznania sie z budowg, zasadg dziatania, zasadami

bezpieczenstwa, eksploatacji i obstugi sterownika pompowni MCK-108 (zwany w dalszej tresci urzgdzenie lub
MCK-108).

Urzadzenie spetnia wymagania:

e Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa. Czesc¢ 1. Postanowienia ogdéine (IEC 60947-1:2004, IDT);

e taczniki (lub urzgdzenia) sterownicze i zabezpieczeniowe (CPS). Czes$¢ 6-2. taczniki wielozadaniowe

taczniki (lub urzgdzenia) sterownicze i zabezpieczeniowe (CPS). (IEC 60947-6-2:1992, IDT);

o Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC). Przemystowe, naukowe i medyczne urzgdzenia o czestotliwosci
radiowej. Charakterystyka zaburzeh elektromagnetycznych. Dopuszczalne poziomy i metody pomiaréw (CISPR
11:2004, IDT);

o Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC). Czes¢ 4-2. Metody badan i pomiaréw. Badanie odpornosci na
wyladowania elektrostatyczne (IEC 61000-4-2:2001, IDT).

Brak szkodliwych substancji w ilosciach przekraczajacych graniczne dopuszczalne wartosci stezenia.

Terminy i skroty:

EL — alarmowy poziom cieczy; CPG — manometr kontaktowy;
UL — wysoki poziom cieczy; WE — wyzwalacz elektromagnetyczny;
LL — niski poziom cieczy; SPZ — samoczynne ponowne zatgczenie.

DR — suchobieg;

Sonda konduktometryczna — czujnik poziomu cieczy, zasada dziatania ktérego jest oparta na
zwiekszeniu przewodnictwa elektrycznego pomiedzy wspdlng i sygnatowg elektrodami, jezeli miedzy nimi
znajduje sie ciecz.

Manometr kontaktowy (w dalszej czesci czujnik cisnienia", CPG) mierzy ciSnienie wywierane przez ciecz.
Na przyktad: mierzgc cisnienie w dolnej czesci zbiornika (rurze spustowej), mozna okresli¢ poziom cieczy w
zbiorniku.

Czujnik cisnienia do pracy z MCK-108 powinien by¢ zgodny z typem V wg GOST 2405-88 (mie¢ dwa styki,
jeden z ktérych jest rozwierny (przy niskim ci$nieniu — zwarty); drugi styk — zwierny (przy wysokim cisnieniu
nastepuje zwarcie); jezeli poziom cisnienia znajduje sie pomiedzy wysokim i niskim poziomem, obydwa styki
powinny by¢ rozwarte).

Uwaga: z reguly czujniki cisnienia z dwoma stykami majg uniwersalne (przetgczajgce) styki i potrzebny
typ czujnika moze byé zadany przez uzytkownika.

Tryb Napetnianie — w tym trybie MCK-108 steruje pompg, ktéra napetnia zbiornik zewnetrzny, pompujac
wode ze studni.

Tryb Oproéznianie — jest stosowany do odpompowania cieczy ze studni, na przyktad w przepompowniach
Sciekow.

W przypadku pracy z dwiema pompami MCK-108 wigcza ich po kolei w celu wyrdwnania stopnia zuzycia.

Aby zapobiec uszkodzenie silnika pompy podczas osuszania studni moze byé stosowany czujnik
suchobiegu (sonda konduktometryczna suchobiegu miesci sie w studni) W przypadku awarii sygnalizowanej
czujnikiem DR nastepuje odtgczenie silnika pompy. Po zakonczeniu awarii (poziom cieczy osiggngt poziom
czujnika suchobiegu) wigczenie pompy nastepuje z opdznieniem, ktére trwa do napetnienia wodg studni (czas
opdznienia jest okreslany parametrem — czas SPZ i moze by¢ ustawiony przez uzytkownika).

1 PRZEZNACZENIE URZADZENIA

MCK-108 jest przeznaczony do tworzenia uktadow automatyki proceséw technologicznych zwigzanych z
kontrolg i podtrzymywaniem ustawionego poziomu cieczy w r6znego rodzaju zbiornikach poprzez sterowanie
silnikiem elektrycznym (silnikami) jednej lub dwéch pomp.

Podtrzymywanie ustawionego poziomu cieczy jest realizowane poprzez sterowanie:

—w przypadku silnika jednofazowego o mocy nieprzekraczajgcej 1 kW — wbudowanym w MCK-108
przekaznikiem

—w przypadku silnika tréjfazowego lub silnika jednofazowego o mocy powyzej 1 kW - sterowanie cewka
wyzwalacza elektromagnetycznego (stycznika).

MKC-108 zapewnia sterowanie silnikiem (silnikami) jednej lub dwdch pomp w trybie automatycznym w
oparciu o jeden z algorytméw wbudowanych w urzgdzenie.

MKC-108 zapewnia prace z cieczami o roznym przewodnictwie elektrycznym — z wodg wodociggowsg lub
brudng, mlekiem i produktami spozywczymi (lekko kwasowymi, zasadowymi itd.)

1.1 ELEMENTY STERUJACE I WYMIARY GABARYTOWE MCK-108 (sg podane na rysunku 1).
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1 —dioda LED "Func" $wieci zielonym $wiattem w przypadku zwartego styku przekaznika funkcyjnego;

2 —dioda LED "Pump" swieci zielonym $wiattem w przypadku zwartego styku przekaznika pompy;

3 — przetagcznik "Dnr — FI" ustawia tryb Opréznianie lub Napetnianie;

4 — przetgcznik "CPG - S.L." ustawia tryb Napetnianie z czujnikami cisnienia lub czujnikami poziomu;

5 — wytgcznik "DR" zezwala na prace czujnika suchobiegu;

6 — wytgcznik "EL" zezwala na prace czujnika poziomu alarmowedo;

7 — przetagcznik "1 — 2" ustawia liczbe stosowanych pomp;

8 — pokretto "Ths" reguluje czas opdznienia reakcji czujnika (uderzenie hydrauliczne);

9 — pokretto "Tar" reguluje czas SPZ po awarii czujnika DR;

10 — pokretto Sens reguluje rezystancje czujnikow dla cieczy;

11 - dioda LED "DR" $wieci zielonym sSwiattem, gdy poziom cieczy jest powyzej czujnika suchobiegu; swieci
czerwonym Swiattem, gdy poziom cieczy jest ponizej czujnika suchobiegu; miga zielonym Swiattem, gdy poziom cieczy
jest powyzej czujnika suchobiegu, a czas SPZ jeszcze nie uptynat;

12 — dioda LED "LL" Swieci zielonym swiattem, gdy poziom cieczy jest powyzej czujnika niskiego poziomu. Gdy
poziom cieczy jest ponizej czujnika niskiego poziomu, w trybie Napetnianie dioda swieci czerwonym sSwiattem, a w trybie
Opréznianie miga zielonym Swiattem;

13 — dioda LED "UL" $wieci czerwonym $wiattem, gdy poziom cieczy jest powyzej czujnika wysokiego poziomu;

14 — dioda LED "EL" $wieci czerwonym swiattem, gdy poziom cieczy jest powyzej czujnika poziomu alarmowego.

Rysunek 1. Elementy sterujgce i wymiary gabarytowe MCK-108

1.2 PRZEZNACZENIE STYKOW MCK-108

1 — czujnik DR;

2 — normalnie rozwarty styk przekaznika pompy;
3 — normalnie zwarty styk przekaznika pompy;

4 — wspolny styk przekaznika pompy;

5 — wspdlny styk przekaznika funkcyjnego;

6 — normalnie rozwarty styk przekaznika funkcyjnego;
7,8 — napiecie zasilajgce;

9 — czujnik LL;

10 — czujnik UL;

11 — czujnik EL;

12 — wspalny styk dla czujnikow.

1.3 WARUNKI EKSPLOATACJI
Urzadzenie jest przeznaczone do pracy w nastepujgcych warunkach:
— temperatura otoczenia od -35 do +55°C;
— ciénienie atmosferyczne od 84 do 106,7 kPa;
— wzgledna wilgotnos¢ powietrza (przy temperaturze +25 °C) 30...80%.
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UWAGA! Urzadzenie nie jest przeznaczone do stosowania w warunkach:
— wystepowania wibracji i uderzen;
— podwyzszonej wilgotnosci;
— srodowiska agresywnego z zawartoscig w powietrzu kwasow, zasad itp. oraz mocnych zabrudzen
(ttuszczu, oleju, kurzu itp.).

2. DANE TECHNICZNE
2.1 DANE OGOLNE MCK-108 (sg podane w tabeli 1).

Tabela 1. Dane ogdlne

Wartosé

Aparatura rozdzielcza i

sterownicza
Nominalny tryb pracy Dtugotrwaty
Stopieh ochrony urzgdzenia IP20
Klasa ochrony przed porazeniem pragdem elektrycznym Il
Klasa klimatyczna NC 3.1
Dopuszczalny poziom zabrudzenia Il
Kategoria przepie¢ Il
Napiecie znamionowe izolacji [V] 450
Znamionowe wytrzymywane napiecie impulsowe [kV] 2,5
Przekroj przewodow do podtgczenia pod zaciski, [mm?] 0,5-2
Moment dokrecania $rub zaciskow [H*m] 0,4

Nazwa

Przeznaczenie urzadzenia

2.2 PODSTAWOWE DANE TECHNICZNE MCK-108 (sg podane w tabeli 2).

Tabela 2. Podstawowe dane techniczne

Nazwa Wartos¢

Znamionowe przemienne jednofazowe napiecie zasilania [V] 230/240

Napiecie, przy ktérym urzgdzenie zachowuje sprawnos¢ dziatania:
— minimalne [V] 130
— maksymaine [V] 265

Czestotliwos¢ sieci [Hz] 48-62

Wejscia analogowe:
— do podtgczenia czujnika poziomu (cisnienia) [szt.] 4
— wspolny dla czujnikédw poziomu (cisnienia) [szt.] 1

Wyjscia gtowne:

— przekaznik pompy - styk przetgczajgcy do sterowania stycznikiem silnika - 16 A 1
250 V przy cos @=1 [szt.]

— przekaznik funkcyjny - styk zwierny - 16 A 250 V przy cos ¢=1 [szt.] 1
Rezystancja kontrolowanego srodowiska dla sondy konduktometrycznej [kQ], nie 450
wieksza niz
Pobdr mocy (pod obcigzeniem), nie przekraczajacy [W] 3,3
Masa [kg], nie wieksza niz 0,2

Wymiary gabarytowe [mm] Rys.1

Montaz urzagdzenia Szyna DIN 35 mm

Urzadzenie zachowuje sprawnos¢ dziatania w dowolnej pozyciji

Materiat obudowy — tworzywo samogasnace

2.3 CHARAKTERYSTYKI STYK OW WYJSCIOWYCH PRZEKAZNIKOW WBUDOWANYCH
(przedstawiono w tabeli 3).

Tabela 3. Charakterystyki stykéw wyjsciowych przekaznikow wbudowanych

Tryb pracy Maksymalny prad Liczba zadziatan Maksymalna moc  |[Maksymalny prad przy 30
przy U~250 V [A] x1000 taczeniowa [VA] V DC [A]
cos¢e =04 5 50
4000 3
Cos @ = 1,0 16 100
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3. ZASTOSOWANIE WEDLUG PRZEZNACZENIA
3.1. PRZYGOTOWANIE DO PRACY

3.1.1 Przygotowanie do podtaczenia:

— rozpakowac urzgdzenie (zalecamy zachowanie oryginalnego opakowania az do momentu zakonczenia
okresu gwarancyjnego);

— sprawdzi¢, czy urzadzenie nie zostato uszkodzone podczas transportu, w przypadku wykrycia
jakichkolwiek uszkodzeh nalezy zwréci¢ sie do dostawcy lub producenta;

— doktadnie zapoznac sie z Instrukcjg obstugi (nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na schematy poditgczenia
zasilania);

— w przypadku jakichkolwiek pytan prosimy o kontakt z producentem pod numerem telefonu podanym na
koncu Instrukcji obstugi.

3.1.2. Informacje ogélne

Jezeli temperatura urzadzenia po transporcie lub przechowywaniu rézni sie od temperatury otoczenia, przy
ktérej przewidywana jest praca urzadzenia, przed podtgczeniem do sieci elektrycznej nalezy odczekac dwie
godziny (na elementach urzgdzenia moze skraplaé sie wilgog).

UWAGA! URZADZENIE NIE JEST PRZEZNACZONE DO PRZELACZENIA OBCIAZENIA W PRZYPADKU
ZWARCIA. DLATEGO W OBWODZIE STYKOW WYJSCIOWYCH PRZEKAZNIKA NALEZY UZYC
WYLACZNIKA NADMIAROWO-PRADOWEGO LUB BEZPIECZNIKA O PRADZIE ZNAMIONOWYM NIE
PRZEKRACZAJACYM 15 A.

UWAGA! WSZELKIE PODLACZENIA NALEZY WYKONYWAC PRZY ODLACZONYM NAPIECIU.

Blad podczas montazu moze skutkowaé uszkodzeniem urzadzenia i podiaczonych do niego
przyrzadow.

Aby zapewni¢ niezawodnos$é potgczen elektrycznych, zalecane jest stosowanie gietkich przewoddw
wielodrutowych z izolacjg na napiecie nie mniej 450V, konce ktérych przed podigczeniem nalezy odizolowac
na 50,5 mm i zacisngé koncéwkami tulejkowymi. Zalecamy zastosowanie przewodu o przekroju nie
mniejszym niz 1 mm?2. Przewody muszg by¢ zamocowane w taki sposéb, aby nie zostaly one narazone na
uszkodzenia mechaniczne, skrecanie oraz przetarcie izolaciji.

NIEDOPUSZCZALNE  JEST POZOSTAWIENIE  ODIZOLOWANYCH CZESCI PRZEWODOW
WYCHODZACYCH POZA GRANICE LISTWY ZACISKOWEJ.

Aby zapewni¢ niezawodny styk, nalezy dokreci¢ sruby listwy zaciskowej z zachowaniem
odpowiedniego momentu dokrecenia wg tabeli 1.

Zmniejszenie momentu dokrecania powoduje nagrzanie miejsca styku, topienie listwy zaciskowej i
zapalenie sie przewodu. W przypadku zwiekszenia momentu dokrecania moze dojs¢ do zerwania gwintu srub
listwy zaciskowej lub uciskania podtgczonego przewodu.

W celu poprawy parametrow eksploatacyjnych MCK-108 zalecane jest stosowanie bezpiecznikow
(wktadek topikowych lub ich analogéw) w nastepujacych obwodach (w kolejnosci waznosci z zalecanym
nominatem bezpiecznika):

1) odwody zasilania MCK-108 L, N - 0,5 A;

2) styki wyjsciowe przekaznika (nominat bezpiecznikdw jest wybierany odpowiednio do podtgczonych
obwodow, lecz nie powinien przekracza¢ 15 A).

3.1.3 W przypadku stosowania konduktometrycznych czujnikbw poziomu cieczy nalezy podigczyé
urzgdzenie do sieci elektrycznej zgodnie ze schematem przedstawionym na rys 2. W przypadku stosowania
czujnika DR przetgczy¢ wytgcznik Off — DR w pozycje DR. W przypadku stosowania czujnika poziomu
alarmowego przetgczy¢ wytgcznik Off — EL w pozycje EL.

3.1.4 W przypadku pracy z jedng pompg nalezy podigczy¢ wyzwalacz elektromagnetyczny silnika do
urzgdzenia zgodnie ze schematem podanym na rysunku 2 i przetgczy¢ przetgcznik 1 — 2 w pozycje "1". W
przypadku pracy z dwiema pompami nalezy podigczy¢ WE silnika zgodnie ze schematem podanym na
rysunku 7 i przetgczy¢ przetgcznik 1 — 2 w pozycje "2".

3.1.5 W przypadku pracy w trybie Opréznianie ustawi¢ przetgcznik Dnr — FI w pozycje Dnr.

3.1.6 W przypadku pracy w trybie Napetnianie z czujnikami poziomu, ustawi¢ przetgcznik CPG — S.L. w
pozycje S.L., a przetgcznik Drn — Fl w pozycje Fl.

3.1.7 W celu podtgczenia czujnika cisnienia do MCK-108, nalezy zgodnie z rysunkiem 1 i rysunkiem 3,
potgczyc¢:

— styki "1a" i "1b" na czujniku cisnienia ze stykiem "12" na urzadzeniu;
— styk "2" na czujniku cisnienia ze stykiem "10" na urzadzeniu;
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— styk "3" na czujniku cisnienia ze stykiem "9" na urzadzeniu.
3.1.8 W przypadku pracy w trybie Napetnianie z czujnikiem cisnienia, ustawi¢ przetgcznik CPG — S.L. w
pozycje CPG, a przefgcznik Drn — Fl w pozycje Fl.
3.1.9 Za pomocg pokretta Ths ustawi¢ wymagany czas opoOznienia reakcji czujnika, ktory uniemozliwia
btedne zadziatanie czujnika cisnienia na skutek ewentualnego uderzenia hydraulicznego.

UWAGA! Aby nie uszkodzi¢ lub nie przekreci¢ pokretto, nie nalezy przyktada¢ nadmiernej silty przy
wykonaniu czynnosci nastawczych.

3.1.10 Pokretto Sens ustawi¢ w pozycje, ktéra odpowiada rezystancji mierzonej cieczy.
3.1.11 Za pomoca pokretta Tar ustawi¢ potrzebny czas SPZ po odtgczeniu silnika pompy w wyniku awarii
suchobiegu. Ustawienia czasu SPZ zalezy od czasu napetnienia studni lub przeptywu cieczy ze zbiornika.
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A — sterownik MCK-108; LL — czujnik niskiego poziomu;

K — wyzwalacz elektromagnetyczny; DR — czujnik suchobiegu;

M — silnik pompy; Com. — wspodlna elektroda;

EL — czujnik alarmowego poziomu cieczy; S — wylgcznik nadmiarowo-prgdowy.

UL — czujnik wysokiego poziomu cieczy;
Rysunek 2. Schemat podtaczenia MCK-108 w przypadku pracy z jedng pompg
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Rysunek 3. Schemat podtaczenia czujnika cisnienia

3.2 PRACA URZADZENIA

3.2.1 Praca MCK-108 z jedna pompa

3.2.1.1 MCK-108 zapewnia prace w nastepujgcych trybach:

— Napetnianie z czujnikami cisnienia (rys. 4);

— Napetnianie z czujnikami poziomu (rys. 5);

— Oproéznianie z czujnikami poziomu (rys. 6).

W przypadku pracy z jedng pompa:

—  przekaznik pompy jest uzywany do sterowania pompa;

— przekaznik funkcyjny jest uzywany do wiaczenia sygnalizaciji.

Alarm zadziata w nastepujacych przypadkach (nastepuje zwarcie stykéw "5 - 6"):

—  poziom cieczy jest powyzej czujnika EL;

— poziom cieczy jest ponizej czujnika DR;

— awaria czujnikow UL, LL lub DR.

3.2.1.2 Praca w trybie Napetnianie z czujnikiem cisnienia

W stanie pierwotnym (styk ruchomy znajduje sie pomiedzy stykami UL i LL) po podaniu zasilania silnik nie
zostaje wigczony.

Podczas zwarcia styku ruchomego ze stykiem gérnej nastawy UL nastepuje automatyczne wytgczenie
silnika.

Podczas zwarcia styku ruchomego ze stykiem dolnej nastawy LL nastepuje automatyczne witgczenie silnika
i cykl powtarza sie.

1 — pompa gtebinowa;

2 — MCK-108;

3 — wspodlna elektroda;

4 — elektroda czujnika suchobiegu;
5 — czujnik ci$nienia.

Rysunek 4. Zastosowanie MCK-108 w trybie Napetnianie z czujnikiem cisnienia

3.2.1.3 Praca w trybie Napetnianie z czujnikami poziomu

W stanie pierwotnym (brak cieczy w zbiorniku) po podaniu zasilania elektrycznego nastepuje automatyczne
wigczenie silnika pompy.

Gdy ciecz osigga poziom czujnika UL, nastepuje wytgczenie silnika.

Gdy poziom cieczy w zbiorniku jest ponizej poziomu czujnika LL, nastepuje automatyczne wigczenie silnika
pompy w celu podania cieczy do zbiornika i cykl powtarza sie.

3.2.1.4 Praca w trybie Opréznianie z czujnikami poziomu

W stanie pierwotnym (poziom cieczy w zbiorniku ponizej czujnika UL) po podaniu zasilania silnik pompy nie
zostaje wigczony.

Gdy ciecz osigga poziom czujnika UL, nastepuje wtaczenie silnika pompy.

Gdy poziom cieczy w zbiorniku jest ponizej czujnika LL, nastepuje automatyczne wytgczenie silnika pompy
i cykl powtarza sie.
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— czujnika wysokiego poziomu cieczy UL;
— czujnika niskiego poziomu cieczy LL,;
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Rysunek 5. Zastosowanie MCK-108 w trybie Napetnianie z czujnikami poziomu
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Rysunek 6. Zastosowanie MCK-108 w trybie Opréznianie z czujnikami poziomu

3.2.2 Praca MCK-108 z dwiema pompami

Aby MCK-108 pracowat z dwiema pompami, nalezy podtgczy¢é wyzwalacz elektromagnetyczny silnika
drugiej pompy zgodnie ze schematem na rysunku 7.

W trybach pracy MCK-108 z dwiema pompami logika pracy urzgdzenia pozostaje taka sama, ale
przekaznik funkcyjny jest uzyty do sterowania silnikiem drugiej pompy, a wiec nie reaguje na zdarzenia
awaryjne.

Wigczenie silnikow pomp (wlaczenie przekaznika funkcyjnego i przekaznika pompy) nastepuje kolejno po
kazdym wytgczeniu jednego z nich.

W trybie Opréznianie, gdy zostat osiggniety poziom alarmowy, silniki pomp sg wtgczane rownoczes$nie.

3.2.3 Stany awaryjne

3.2.3.1 Zabezpieczenie silnika elektrycznego pompy przed zbyt niskim poziomem cieczy w studni
Zabezpieczenie dziata przy wtgczonym czujniku DR.

W przypadku spadku poziomu cieczy w studni ponizej czujnika DR:

—  zostaje wytgczony silnik pompy;

— dioda LED "DR" zaczyna $wieci¢ czerwonym Swiattem;

—  przekaznik funkcyjny wigcza alarm (w przypadku pracy z jednym silnikiem).

Silnik pompy zostanie wtgczony po osiggnieciu przez ciecz poziomu czujnika DR i zakonczeniu czasu SPZ.
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Jezeli czujnik DR jest wytgczony, dioda LED "DR" réwniez bedzie wytgczona.
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A — sterownik MCK-108; M2 — silnik drugiej pompy;
K1,K2 — wyzwalacz elektromagnetyczny; S1, S2 — wytaczniki nadmiarowo-pradowe.

M1 — silnik pierwszej pompy;
Rysunek 7. Schemat podtgczenia MCK-108 w przypadku pracy z dwiema pompami

3.2.3.2 Awaryjne wytgczenie silnika pompy w przypadku zadziatania czujnika poziomu alarmowego EL

Gdy czujnik poziomu alarmowego jest wigczony, a ciecz osigga poziom czujnika EL:

— w trybie Napetnianie zabroniona jest praca silnika pompy (w przypadku pracy z dwiema pompami
zabroniona jest praca obydwu silnikdw pomp);

— w trybie Opréznianie dozwolona jest praca silnika pompy (w przypadku pracy z dwiema pompami
dozwolona jest praca obydwu silnikéw pomp);

— dioda LED "EL" zaczyna swieci¢ czerwonym Swiattem;

— w przypadku pracy z jednym silnikiem pompy przekaznik funkcyjny wtgcza alarm.

W przypadku spadku poziomu cieczy ponizej czujnika EL:

— dozwolona jest praca silnika pompy (w przypadku pracy z dwiema pompami dozwolona jest praca
obydwu silnikéw pomp);

— gasnie dioda LED EL;

— przekaznik funkcyjny wytgczy alarm.

Jezeli czujnik EL jest wytgczony, dioda LED "EL" réwniez bedzie wytgczona.

3.2.3.3 Awarii czujnikbéw poziomu (cisnienia) sg przedstawione w tabeli 4

Tabela 4. Awarii czujnikéw poziomu (cisnienia)

Sygnalizacja

Nazwa awarii Nazwa awarii awarii
Awaria czujnika niskiego (1) W przypadku zadziatania czujnikéw UL lub EL | Dioda LED LL miga
poziomu cieczy (LL) (oprécz trybu pracy z czujnikiem cisnienia), czujnik |czerwonym Swiattem

LL sygnalizuje brak cieczy.
2) W przypadku zadziatania czujnikow UL lub EL (w
trybie pracy z czujnikiem cisnienia), czujnik LL
sygnalizuje stan zwarty.

Awaria czujnika wysokiego W przypadku zadziatania czujnika EL czujnik UL | Dioda LED UL miga
poziomu cieczy (UL) sygnalizuje brak cieczy czerwonym sSwiattem
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W przypadku awarii czujnika UL MCK-108 kontynuuje prace, uzywajac czujnika poziomu alarmowego jako
czujnik UL.
3.2.3.4 Awaria EEPROM
W przypadku wystgpienia awarii EEPROM nastepuje btad kalibracji rezystancji cieczy i blokada urzadzenia,
wowczas z czestotliwoscig 1 Hz po kolei zaczynajg swieci¢ diody LED EL, UL, LL, DR, LL, UL, EL.

UWAGA! W przypadku wystapienia awarii EEPROM nalezy zaprzesta¢ uzywania urzadzenia i oddaé
go do naprawy.

4 OBSLUGA TECHNICZNA
4.1 ZASADY BEZPIECZENSTWA

NA ZACISKACH | ELEMENTACH WEWNETRZNYCH URZADZENIA WYSTEPUJE NAPIECIE
NIEBEZPIECZNE DLA ZYCIA.
PODCZAS OBSLUGI TECHNICZNEJ URZADZENIE | PODtACZONY DO NIEGO SPRZET
NALEZY ODLACZYC OD SIECI ZASILAJACEJ.

4.2 Obstuga techniczna urzadzenia powinna by¢ wykonywana przez wykwalifikowany personel.
4.3 Zalecana czestotliwos¢ przegladéw technicznych: co 6 miesiecy.

4.4 ZAKRES CZYNNOSCI OBStUGI TECHNICZNEJ:

1) sprawdzi¢ niezawodnos$¢ podtgczen przewoddéw, ewentualnie dokreci¢ odpowiednim momentem zgodnie
wg tabeli 1;

2) wizualnie sprawdzi¢, czy obudowa jest nienaruszona; w przypadku wykrycia wyszczerbien i peknie¢
zaprzestac uzywania urzgdzenia i oddaé do naprawy;

3) ewentualnie przetrze¢ szmatkg panel przedni i obudowe urzadzenia.

Do czyszczenia urzgdzenia nie uzywac¢ materiatdow sciernych i rozpuszczalnikéw.

5 OKRES EKSPLOATACJI | GWARANCJA

5.1 Czas eksploatacji urzadzenia wynosi 10 lat. Po uptywie czasu eksploatacji nalezy zwrdci¢ sie do
producenta.

5.2 Okres przechowywania wynosi 3 lata.

5.3 Okres gwarancji na urzgdzenie wynosi 5 lat od daty sprzedazy..

W czasie trwania gwarancji (w przypadku nie zadziatania urzgdzenia) producent zapewnia bezptatng
naprawe urzadzenia.

UWAGA! PRODUCENT NIE UWZGLEDNIA REKLAMACJI, JEZELI USZKODZENIE URZADZENIA
WYNIKLO NA SKUTEK NIEPRZESTRZEGANIA ZASAD ZAWARTYCH W NINIEJSZEJ INSTRUKCJI.

5.4 Obstuga gwarancyjna zapewniana jest w miejscu dokonania zakupu lub przez producenta.

5.5 Producent zapewnia obstuge pogwarancyjng zgodnie z obowigzujgcym cennikiem.

5.6 Przed wystaniem urzadzenia do naprawy nalezy go zapakowa¢ w opakowanie fabryczne lub inne
opakowanie, ktére zabezpieczy urzadzenie przed uszkodzeniami mechanicznymi.

6 TRANSPORT | PRZECHOWYWANIE
Urzadzenie powinno by¢ transportowane i przechowywane w oryginalnym opakowaniu w temperaturze od -
45 do +60 °C i wilgotnosci wzglednej nie przekraczajgcej 80 %.

7 CERTYFIKAT INSPEKCYJNY
MCK-108 spetnia wymagania obowigzujgcej dokumentacji technicznej i jest dopuszczony do eksploatac;ji.



